


ПОЯСНИТЕЛЬНАЯ ЗАПИСКА 

Образовательная программа дополнительного образования «РобоКЛИК» 

предназначена для начинающих и не требует специальных входных знаний. Занятие 

программы проводятся со следующими робототехническим набором КЛИК. 

Робототехнический набор КЛИК предназначен для изучения основ робототехники, 

деталей, узлов и механизмов, необходимых для создания робототехнических устройств. 

Содержание программы направлено на формирование у детей начальных научно-

технических знаний, профессионально-прикладных навыков и создание условий для 

социального, культурного и профессионального самоопределения, творческой 

самореализации личности ребенка в окружающем мире. 

Актуальность Программы: с помощью данной программы обучающиеся 

познакомятся с удивительным миром роботов и разберутся в основах новой прикладной 

науки – робототехники. Научатся собирать из деталей конструкторов модели 

робототехнических устройств и программировать их для выполнения заданных действий. 

Они помогут лучше понять, по каким законам и правилам существует мир реальных 

машин и механизмов. Занятия робототехникой являются одним из важных способов 

познания мира машин и механизмов. Это первые шаги младших школьников в 

самостоятельной деятельности в области техники. Программа предлагает сделать эти 

шаги посредством проектной деятельности, ведь обучение проектированию позволяет 

формировать у учащихся такие умения как: планирование своей деятельности и 

осуществление еѐ в соответствии с выработанным планом; планирование работы другого 

(других) для достижения определѐнного результата; анализ имеющихся ресурсов для 

предстоящей деятельности, включая собственные знания; постановку задач по 

сформулированной цели для последующего решения; анализ полученных результатов на 

соответствие требованиям задачи или поставленной цели; предъявление и представление 

хода проделанной работы и еѐ результата. Таким образом, начальное обучение 

проектированию, организованное в процессе занятий робототехникой, поможет 

обучающимся освоить такие способы действия, которые окажутся необходимыми в их 

будущей жизни. 

Педагогическая концепция программы Программы «РобоКЛИК» заключается в 

том, что в современных условиях технологическое образование становится 

необходимостью, поскольку настоящий этап развития общества характеризуется 

интенсивным внедрением во все сферы человеческой деятельности новых наукоѐмких 

технологий. Поэтому раннее привлечение детей к техническому творчеству является 



актуальным и полностью отвечает интересам детей этой возрастной группы, их 

способностям и возможностям, поскольку является с одной стороны игровой 

деятельностью, а с другой стороны – деятельностью учебной. 

Новизна программы заключается в построении непрерывного и комплексного 

образовательного процесса в области промышленной робототехники, а также 

робототехнический образовательный набор КЛИК позволяет школьникам в форме 

познавательной игры узнать многие важные идеи и развить необходимые в дальнейшей 

жизни навыки. Робот поможет в рамках изучения данной темы понять основы 

робототехники, наглядно реализовать сложные алгоритмы, рассмотреть вопросы, 

связанные с автоматизацией производственных процессов и процессов управления. Робот 

рассматривается в рамках концепции исполнителя, которая используется в курсе 

информатики при изучении программирования. Однако в отличие от множества 

традиционных учебных исполнителей, которые помогают обучающимся разобраться в 

довольно сложной теме, роботы действуют в реальном мире, что не только увеличивает 

мотивационную составляющую изучаемого материала, но вносит в него 

исследовательский компонент. Занятия по программе формируют специальные 

технические умения, развивают аккуратность, усидчивость, организованность, 

нацеленность на результат. 

Техническое творчество — мощный инструмент синтеза знаний, закладывающий 

прочные основы системного мышления. Таким образом, инженерное творчество и 

лабораторные исследования многогранная деятельность, которая призвана стать 

составной частью повседневной жизни каждого обучающегося. 

Адресат программы 

Возраст детей, участвующих в реализации программы: 7-11 лет. 

Краткая характеристика возрастных особенностей учащихся. 

Продолжают развиваться все виды мышления: переход от мышления, основанного 

на оперировании конкретными представлениями, к мышлению теоретическому 

рефлексивному. Становление основ мировоззрения. Интеллектуализация таких 

психических функций, как восприятие и память; развитие воображения. Умение 

оперировать гипотезами. 



Срок освоения и объѐм программы. Программа реализуется в объеме 2 час в 

неделю. Срок освоения программы - 1 год (35 учебных недель). Программа состоит из 

теоретического и практического курсов с общим количеством 70 часов. 

Форма, виды обучения 

Форма обучения очная, включает в себя аудиторные занятия (оборудованный 

учебный кабинет) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Содержание программы 

№ 

п/п 

Наименование раздела, темы Количество часов Форма аттестации 

(контроль) 
Всего 

часов 

Теория Практика 

1 Вводное занятие 

«Образовательная 

робототехника с 

Конструктором КЛИК». 

2   Педагогическое 

наблюдение, 

рефлексия. 

 

2 Изучение состава 

конструктора КЛИК. 

 

6   Педагогическое 

наблюдение, 

рефлексия. 

3 Изучение моторов 

и датчиков. 

6   Самооценка, 

рефлексия 

4 Конструирование робота. 8   Самооценка, 

рефлексия 

5 Создание простых программ 

через 

меню контроллера. 

5   Самооценка, 

рефлексия 

6 Знакомство со средой 

Программирования КЛИК. 

8   Самооценка, 

рефлексия 

7 Изучение подъемных 

Механизмов и перемещений 

объектов. 

12   Самооценка, 

рефлексия 

8 Учебные 

соревнования. 

7   Самооценка, 

рефлексия 

9 Творческие проекты  16   Самооценка, 

рефлексия 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



СОДЕРЖАНИЕ УЧЕБНОГО ПЛАНА 

Раздел 1 Вводное занятие. 

Показ презентации «Образовательная робототехника с конструктором КЛИК». 

Планирование работы на учебный год. Беседа о технике безопасной работы и поведении в 

кабинете и учреждении. Вводный и первичный инструктаж на рабочем месте для 

обучающихся. 

Раздел 2 Изучение состава конструктора КЛИК. 

Тема 2.1. Конструктор КЛИК и его программное обеспечение. 

Знакомство с перечнем деталей, декоративных и соединительных элементов и 

систем передвижения. Ознакомление с примерными образцами изделий конструктора 

КЛИК. Просмотр вступительного видеоролика. Беседа: «История робототехники и еѐ 

виды». Актуальность применения роботов. Конкурсы, состязания по робототехнике. 

Правила работы с набором-конструктором КЛИК и программным обеспечением. 

Основные составляющие среды конструктора. Сортировка и хранение деталей 

конструктора в контейнерах набора. Тестовое практическое творческое задание. Формы и 

виды контроля: Входной контроль знаний на начало учебного года. Тестирование. Оценка 

качества теста и изделий. 

Тема 2.2. Основные компоненты конструктора КЛИК. 

Изучение набора, основных функций деталей и программного обеспечения 

конструктора КЛИК. Планирование работы с конструктором. Электронные компоненты 

конструктора. Начало работы. 

Тема 2.3. Сборка робота на свободную тему. Демонстрация. 

Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, цвета и 

силы). Изучение причинно-следственных связей. Сборка собственного робота 

без инструкции. Учим роботов двигаться. Демонстрация выполненной работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 3 Изучение моторов и датчиков. 

Тема 3.1. Изучение и сборка конструкций с моторами. 

Обсуждение целей и задач занятия. Внешний вид Конструирование экспресс-бота. 

Понятие сервомотор. Устройство сервомотора. Порты для подключения сервомоторов. 

Положительное и отрицательное движение мотора. Определение направления движения 

моторов. Блоки «Большой мотор» и «Средний мотор». Выбор порта, выбор режима 



работы (выключить, включить, включить на количество секунд, количество градусов, 

включить на количество оборотов), мощность двигателя. Выбор режима остановки 

мотора. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

. Тема 3.2. Изучение и сборка конструкций с датчиком расстояния 

Обсуждение целей и задач занятия. Понятие «датчик расстояния» и их виды. 

Устройство датчика расстояния и принцип работы. Выбор порта и режима работы. Сборка 

простых конструкций с датчиками расстояний. Презентация работы. Взаимооценка, 

самооценка. 

Тема 3.3. Изучение и сборка конструкций с датчиком касания. 

Обсуждение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим измерения. Режим 

сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. 

Тема 3.4. Изучение и сборка конструкций с датчиком цвета. 

Обсуждение целей и задач занятия. Датчик цвета предмета. Внешний вид датчика и 

его принцип работы. Междисциплинарные понятия: причинно-следственная связь. 

Изучение режимов работы датчика цвета. Сборка простых конструкций с датчиками 

цвета. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 4 Конструирование робота. 

Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков по 

инструкции. 

Обсуждение целей и задач занятия. Изучение механизмов. Первые шаги. Зубчатые 

колеса. Промежуточное зубчатое колесо. Коронные зубчатые колеса. Понижающая 

зубчатая передача. Повышающая зубчатая передача. Шкивы и ремни. Перекрестная 

ременная передача. Снижение, увеличение скорости. Червячная зубчатая передача, 

кулачок, рычаг. Сборка простых конструкций по инструкции. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Тема 4.2. Конструирование простого робота по инструкции. 

Обсуждение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Сборка робота по 

инструкции. Разбор готовой программы для робота. Запуск робота на соревновательном 

поле. Доработка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков по 

инструкции. 

Обсуждение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися 

результатов работы. Актуализация полученных знаний раздела 3. Сборка различных 

механизмов с участием двигателей и датчиков по инструкции. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 



Тема 4.4. Конструирование робота-тележки. 

Обсуждение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение с учащимися 

результатов работы. Сборка простого робота-тележки. Улучшение конструкции робота. 

Обсуждение возможных функций, выполняемых роботом-тележкой. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 5 Создание простых программ через меню контроллера. 

Тема 5.1 Понятие «программа», «алгоритм».  

Написание простейших программ для робота по инструкции. Обсуждение целей и 

задач занятия. Алгоритм движения робота по кругу, вперед-назад, «восьмеркой» и пр. 

Написание программы по образцу для движения по кругу через меню контроллера. Запуск 

и отладка программы. Написание других простых программ на выбор учащихся и их 

самостоятельная отладка. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 5.2 Написание программ для движения робота через меню контроллера. 

Обсуждение целей и задач занятия. Характеристики микрокомпьютера КЛИК. 

Установка аккумуляторов в блок микрокомпьютера. Технология подключения к 

микрокомпьютеру (включение и выключение, загрузка и выгрузка программ, порты USB, 

входа и выхода). Интерфейс и описание КЛИК (пиктограммы, функции, индикаторы). 

Главное меню микрокомпьютера (мои файлы, программы, испытай меня, вид, настройки). 

Создание пробных программ для робота через меню контроллера. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 6 Знакомство со средой программирования КЛИК. 

Тема 6.1. Понятие «среда программирования», «логические блоки». 

Понятие «среда программирования», «логические блоки». Показ написания 

простейшей программы для робота. Интерфейс программы КЛИК и работа с ним. 

Написание программы для воспроизведения звуков и изображения по образцу. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 6.2. Интерфейс среды программирования КЛИК и работа с ней. 

Общее знакомство с интерфейсом ПО. Изучение вкладок: Самоучитель. Панель 

инструментов. Палитра команд. Рабочее поле. Окно подсказок. Окно микрокомпьютера 

КЛИК. Панель конфигурации. 

Тема 6.3. Написание программ для движения робота по образцу. Запуск и 

отладка программ. 

Обсуждение целей и задач занятия. Понятие «синхронность движений», «часть и 

целое». Сборка модели Робота-танцора. Экспериментирование с настройками времени, 

чтобы синхронизировать движение ног с миганием индикатора на Хабе. Добавление 



движений для рук Робота-танцора. Добавление звукового ритма. Программирование на 

движение с регулярными интервалами. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 6.4. Написание собственной программы для движения робота. 

Обсуждение целей и задач занятия. Обсуждение методов поиска ошибок. Работа с 

«Карточками ошибок». Конструирование транспортировочной тележки. Запуск 

программы. Обнаружение в программе нескольких ошибок, которые необходимо 

исправить. Подготовка списка всех найденных ошибок. Написание собственной 

программы, выполняя которую тележка бы двигалась определенному пути. 

Документирование изменений и улучшения программы. Презентация работы. 

Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 7 Изучение подъемных механизмов и перемещений объектов. 

Тема 7.1. Подъемные механизмы. 

Обсуждение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в жизни. Обсуждение с 

учащимися результатов испытаний. Конструирование подъемного механизма. Запуск 

программы, чтобы понять, как работают подъемные механизмы. Захват предметов 

одинакового веса, но разного размера (Испытание № 1). Подъем предметов одинакового 

размера, но разного веса. (Испытание № 2). Внесение результатов испытаний в таблицу. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 7.2. Перемещение объектов. 

Обсуждение целей и задач занятия. Перемещение объектов в жизни. Обсуждение с 

учащимися результатов испытаний. Конструирование устройства управления и два 

захвата. Запуск программы, чтобы понять, как работают захваты. Захват предметов 

одинакового веса, но разного размера (Испытание № 1). Захват предметов одинакового 

размера, но разного веса (Испытание № 2). Внесение результатов испытаний в таблицу. 

Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 7.3. Конструирование собственного робота для перемещения 

объектов и написание программы. 

Обсуждение целей и задач занятия. Сборка и программирование модели 

«Вилочный погрузчик». Разработка простейшей программы для модели. Изменение 

программы работы готовой модели. Сборка модели использованием инструкции по 

сборке, набор на компьютере программы, подключение модели к компьютеру и запуск 

программы. Презентация работы. Взаимооценка, самооценка. 

 

 

 



Раздел 8 Учебные соревнования. 

Тема 8.1 Учебное соревнование: Катаемся. 

Обсуждение целей и задач занятия. Гироскопический датчик. Изучение разных 

аспектов движения Тренировочной приводной платформы, используя различные 

подпрограммы. Беседа: что такое псевдокод и как его можно использовать для 

планирования программ. Обсуждение тактики учащихся, используемой в их любимом 

виде спорта; перечисление всех движений, которые, по их мнению, может выполнять 

Приводная платформа. Сборка тренировочной приводной платформы. Изменение 

параметров используемых программных блоков и наблюдение, к чему это приведѐт. 

Написание программы, выполняя которую Приводная платформа будет двигаться по 

квадратной траектории. Соревнование по навигации. Взаимооценка, самооценка. 

Тема 8.2. Учебное соревнование: Игры с предметами. 

Обсуждение целей и задач занятия. Обсуждение, как можно использовать датчик 

расстояния для измерения дистанции. Обсуждение соревнований роботов и возможностей 

научить их отыскивать и перемещать предметы. Знакомство с положением о 

соревнованиях. Сборка Тренировочной приводной платформы, манипулятора, флажка и 

куба. Испытание двух подпрограмм для остановки Приводной платформы перед флажком, 

чтобы решить, какая из них эффективнее. Добавление нескольких программных блоков, 

чтобы опустить манипулятор Приводной платформы ниже, захватить куб и поставить его 

на расстоянии по меньшей мере 30 см от флажка. Эстафетная гонка. Взаимооценка, 

самооценка. 

Тема 8.3. Учебное соревнование: Обнаружение линий. 

Обсуждение целей и задач занятия. Датчик цвета. Обсуждение, каким образом 

датчик цвета обнаруживает черную линию. Обсуждение площадок для соревнований и 

линий, которые на них используются. Различные виды линий и их пересечений: тонкие 

линии, прямые углы, Т-образные пересечения, прерывистые линии, черные линии, 

пересекаемые цветными линиями. Сборка Тренировочной приводной платформы с 

датчиком цвета. Воспроизведение первой подпрограммы, чтобы заставить 

Тренировочную приводную платформу проехать вперед и остановиться перпендикулярно 

черной линии. Воспроизведение следующей подпрограммы и описание увиденного. 

Создание программы, выполняя которую Приводная платформа будет двигаться вдоль 

черной линии. Оптимизация подпрограммы. Презентация работы. Взаимооценка, 

самооценка. 

Тема 8.4. Учебное соревнование: Лабиринт. 
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